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Die ideale 3D Mess- und Analysesoftware

SpatialAnalyzer Produkte

» » SA BASIC
> SA ARM
» Schnittstellen zu Uber 100 verschiedenen > Umfangreiche Bundelung
Instrumenten u.a. Scanner, Lasertracker, » SA Ultimate verschiedenster Instrumente

Messarme, Totalstationen, Theodolite o )
> Genauigkeitsabschatzung durch

» dieselbe Schnittstelle fir portable »+ Native CAD Messsimulation

Messinstrumente gleichen Typs .
d ¥P » SA Machine > Prazisere Ausrichtungen mittels

» Darstellung von Messunsicherheiten Relationship Fitting
und Messsimulation

» Zeitsparend und Kosten senkend durch
> Dynamische Reports Vollautomatisierungen im Measurement
(inkl. Tabellen, Grafiken, Diagrammen) Plan
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SpatialAnalyzer

Die ideale 3D Mess- und Analysesoftware

SA Basic
> FUr alle Instrumente

» Basisfunktionalitaten far
Messung, 3D-Ausrichtung,
Konstruktion, Inspektion und
Analyse

» Datenaustausch: Punkte
(ASCII) und Standard-CAD
(STEP, IGES, VDA)

SA Arm

» Schnittstelle nur zu Messarmen und
Scannern

» Basisfunktionalitaten fur Messung,
3D-Ausrichtung, Konstruktion,

SA Ultimate
> Beinhaltet SA BASIC
» Bundelblockausgleichung (USMN)

» Automatisierungen / Messplane
(MP + SA SDK)

» Form- und Lagetoleranzen
» Ausrichtung gegen CAD-Daten

» Synchronisierung mehrerer
Instrumente — in 6D und Echtzeit

» Relationship Fitting
(Merkmalorientierte raumliche
Transformationen)

» Dreiecks-Vermaschung und Merk-
malerkennung aus Punktwolken

VIMT

+ Native CAD

» zu SA ULTIMATE und SA ARM

erhaltlich

» Direktimport aus CATIA, Pro/Engineer,

SolidWorks, Unigraphics und anderen

SA Machine

» Beinhaltet SA Ultimate +

Native CAD

» Interface zu Robotern und groB-

volumigen CNC Maschinen

» Kalibrierung und

Echtzeit-Kompensation

» Robotersteuerung, Kontrolle von

Inspektion und Analyse .
linearen oder Gelenkarm-Robotern

» Roboter Kalibrierungen

» Datenaustausch: Punkte (ASCII) und

> Pipe Fittin it- -
Standard-CAD (STEP, IGES) p g » Analyse der Denavit-Hartenberg

Parameter

» Form- und Lagetoleranzen ) } i
> volle inverse Kinematiken

B Robet Cal - NRK Lab Kuka KRS with TMAC.ct - Spatslanalyzer [E=SEE—=)

» grafische Simulation
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Vertrieb, Schulung, Maintenance und
Support durch deutschen Reseller VMT
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Calibration & Compensation for Robots and CNC Machines.
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